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Tema 1. Fonaments físico-matemàtics de la mecànica e1.7.1 
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Tema 2. Mecànica d’una partícula e1.7.1 
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Tema 3. Mecànica d’N partícules e1.7.1 
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Tema 4. Estàtica dels sòlids rígids e1.7.1 
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Tema 5. Dinàmica del sòlid rígid en el pla e1.7.1 
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Tema 6. Petites oscil�lacions e1.7.1 
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Tema 7. Ones mecàniques e1.7.1 
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Centres de massa d'alguns cossos homogènis e1.7.1 
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Moments d'inercia respecte d'un eix d'alguns cossos homogènis e1.7.1 
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